RoomAPS定位基站接口说明
1、 RoomAPS定位基站提供的接口功能
设置定位基站的x/y/z坐标信息和基站编号。
2、 RoomAPS定位基站接口的物理连接方式
4口串口线连接RoomAPS引出的配置接头，串口波特率为115200bps。
3、 RoomAPS定位基站接口的命令使用方式
接口命令分为设置命令和查询命令两种，所有命令均以“AT+”开始并“;”结尾。
4、 RoomAPS接口命令集
	指令
	返回信息
	类型
	说明

	AT+Number=?;
	AT+Number=xxx;
	查询指令
	查询基站编号

	AT+Px=?;
	AT+Px=xxx;
	查询指令
	查询基站X坐标

	AT+Py=?;
	AT+Py=xxx;
	查询指令
	查询基站Y坐标

	AT+Pz=?;
	AT+Pz=xxx;
	查询指令
	查询基站z坐标

	AT+SetNumber=xxx;
	Set New Number:xxx;
	设置指令
	设置基站编号

	AT+SetPx=xxx;
	Set New PointX:xxx;
	设置指令
	设置基站X坐标

	AT+SetPy=xxx;
	Set New PointY:xxx;
	设置指令
	设置基站Y坐标

	AT+SetPz=xxx;
	Set New PointZ:xxx;
	设置指令
	设置基站Z坐标


注：基站坐标x/y/z的单位均为毫米，类型为整数。
5、 使用“RoomAPS定位基站配置软件”进行配置
RoomAPS定位基站配置软件，是利用上述AT指令进行RoomAPS基站设备配置的免费软件，用户可以直接利用该软件进行基站设备配置。
