RoomAPS定位接收模块开发接口
1、 [bookmark: _Hlk210033773]RoomAPS定位接收模块基本组成
Room定位接收模块由设备主体、定位发射头、通信天线组成，设备主体带有一个电源接口和一个通信串口。供电电压24伏。
2、 RoomAPS定位接收模块与上位机的数据通信
上位机通过串口连接线与RoomAPS定位接收模块连接，串口波特率设为115200bps。
当上位机打开串口后，就会从串口持续收到定位发射头的坐标数据。
3、 RoomAPS定位接收模块串口数据
3.1定位坐标数据串口输出
坐标数据格式为：[APSp1@p2Dp3#p4Xp5Y]。其中p1为定位接收模块编号，p2为接收到信号的定位基站数量，p3为最近基站编号，p4为定位坐标x值，p5为定位坐标y值。
p2：响应基站数量必须大于等于3，才能顺利定位。
p3：在多楼层应用的时候，通过对各楼层设置不一样的基站编号，机器人就能通过“最近基站编号”参数判断出自己当前在哪一层。
RoomAPS定位接收模块的默认定位频率为10Hz，即每秒钟刷新10次定位数据。
3.2参数串口配置
接口命令分为设置命令和查询命令两种，所有命令均以“AT+”开始并“;”结尾。
	指令
	返回信息
	类型
	说明

	AT+Rate=?;
	AT+Rate=xx;
	查询指令
	查询当前定位频率（单位Hz）

	AT+Height=?;
	AT+Height =xxx;
	查询指令
	查询定位发射头安装高度（单位mm）

	AT+SetRate=xx;
	Set New Rate:xx;
	设置指令
	设置定位频率（可设1、5、10、15、20，单位Hz）

	AT+SetHeight =xxx;
	Set New Height:xxx;
	设置指令
	设置发射头安装高度（单位mm）

	AT+SetModemID=xxx;
	Set New ID:xxx;
	设置指令
	设置当前接收模块编号



4、 关于RoomAPS定位接收模块的测量精度
RoomAPS定位接收模块的定位计算点是定位发射头圆孔中心位置，RoomAPS定位接收模块的定位精度是±4mm。
注意：定位精度高度依赖于定位基站的坐标精准度，所以在安装测量定位基站的坐标时，一定要做到尽可能准确。

开发文档就这一页，所以集成开发很简单。
最好的服务是：一个易用且稳定的产品，不需要服务。
